
TwinCAT Driver 回零操作指南 

1. 在 TwinCAT System Manager 中，双击 SA1400 选项 

 

2. 点击 CoE-Online->Advanced 

 

3. 选择 All Objects，点击确认 

 

4. 选择 Startup->New 

 

5. 将 Home offset（0x607C），HomeMethod（0x6098），Speed1（0x6099:01），Speed2，

（0x6099:02），Acc（0x609A）设置好要求的参数增加到 Startup。 



6. 在 PDO中插入 并在 PLC程序中 Link一个

SINT （ModesOfOperation）类型变量 

 

 

7. PLC 程序流程 

a) 将 ModesOfOperation 设置成 6 

b) 执行调用 MC_Power()使能 

c) Driver 回零启动 

d) 调用 MC_SetPos 指令将 targetPos 置成 0 

e) 等待回零完成（ActPos =0） 

 


